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Dersin Yardımcıları  

Dersin Amacı Bu dersin amacı depreme dayanıklı yapı tasarımında ileri tekniklerin ve yeni 

geliştirilen teknolojilerin öğretilmesidir. 

Dersin Öğrenme Çıktıları Bu dersin sonunda öğrenci; 

1. Pasif ve aktif kontrol mekanizmalarını tanır.  

2. Çok katlı yapıların toplu kütleli sistem olarak genel formülasyonunu öğrenir. . 

3. Lineer olmayan sistemlerin optimal kontrolünü yapar. 

Dersin İçeriği 

 

 

Kontrol için gerekli matematik bilgiler: Lineer kontrol sistemlerinin temelleri, 

Optimalliğin gerekli ve yeterli koşulları. Aktif ve pasif kontrolun tanımı. Pasif ve 

aktif kontrol mekanizmalarının tanıtılması: Aktif tendon kontrolu, pasif ve aktif 

kütlesel sönümleyiciler, viskoz sönümleyiciler, taban izolasyon sistemleri. Çok 

katlı yapıların toplu kütleli sistem olarak modellenmesi ve genel formülasyonu. 

Kontrol algoritmaları: Klasik lineer optimal kontrol, kutup atama yöntemi, ani 

optimal kontrol, tahmine dayalı yaklaşık optimal kontrol. Çözüm teknikleri. Lineer 

olmayan sistemlerin optimal kontrolu. Deneysel çalışmalar. Yayılı kütleli 

sistemlerde kontrol . Aktif olarak kontrol edilen yapıların optimizasyonu ve çözüm 

tekniği. 

Haftalar 
Konular 

1 Kontrol için gerekli matematik bilgiler 

2 Lineer kontrol sistemlerinin temelleri, Optimalliğin gerekli ve yeterli koşulları 

3 Aktif ve pasif kontrolun tanımı. Pasif ve aktif kontrol mekanizmalarının tanıtılması 

4 Aktif tendon kontrolu, pasif ve aktif kütlesel sönümleyiciler, viskoz sönümleyiciler  

5 Taban izolasyon sistemleri 

6 Çok katlı yapıların toplu kütleli sistem olarak modellenmesi ve genel formülasyonu 

7 Ara Sınav 

8 Kontrol algoritmaları: Klasik lineer optimal kontrol, kutup atama yöntemi 

9 Ani optimal kontrol, tahmine dayalı yaklaşık optimal kontrol 

10 Çözüm teknikleri. Lineer olmayan sistemlerin optimal kontrolu 

11 Deneysel çalışmalar  

12 Yayılı kütleli sistemlerde kontrol 

13 Aktif olarak kontrol edilen yapılar 

14 Aktif olarak kontrol edilen yapıların optimizasyonu ve çözüm tekniği 

Genel Yeterlilikler 

1. Çok katlı yapıların toplu kütleli sistem olarak modellenmesini yapar. 

2. Aktif ve pasif yapıların optimizasyonu ve çözüm tekniğini yapar.  
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Değerlendirme Sistemi 



 

 

  

PROGRAM ÖĞRENME ÇIKTILARI ĠLE  

DERS ÖĞRENĠM KAZANIMLARI ĠLĠġKĠSĠ TABLOSU 

  PÇ1 PÇ2 PÇ3 PÇ4 PÇ5 PÇ6 PÇ7 PÇ8 PÇ9 

ÖÇ1 5 5 5       

ÖÇ2 5 5 5       

ÖÇ3 5 5 5  
 

    

ÖÇ: Öğrenme Çıktıları    PÇ: Program Çıktıları 

Katkı Düzeyi 1 Çok DüĢük 2 DüĢük 3 Orta 4 Yüksek 5 Çok Yüksek 

 

 

 

Program Çıktıları ve Ġlgili Dersin ĠliĢkisi 

 

 PÇ1 PÇ2 PÇ3 PÇ4 PÇ5 PÇ6 PÇ7      PÇ8 PÇ9 

Yapılarda Aktif 

Ve Pasif  

Kontrol 

Yöntemleri 

5 5 5       

 

 

 

 

 

 

 

Ara sınav: % 40   

Final: % 60 


