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Yontemleri

On kosul Dersler

Dersin Dili Tiirkge

Dersin Tiirti Zorunlu

Dersin Koordinatorii

Dersi Veren

Dersin Yardimcilar:

Dersin Amact Bu dersin amaci depreme dayanikli yapi tasariminda ileri tekniklerin ve yeni
gelistirilen teknolojilerin 6gretilmesidir.

Dersin Ogrenme Ciktilart Bu dersin sonunda 6grenci;

1. Pasif ve aktif kontrol mekanizmalarini tanir.

2. Cok katli yapilarin toplu kiitleli sistem olarak genel formiilasyonunu 6grenir. .
3. Lineer olmayan sistemlerin optimal kontroliinii yapar.

Dersin Igerigi Kontrol igin gerekli matematik bilgiler: Lineer kontrol sistemlerinin temelleri,
Optimalligin gerekli ve yeterli kosullar. Aktif ve pasif kontrolun tanimi. Pasif ve
aktif kontrol mekanizmalarmin tanitilmasi: Aktif tendon kontrolu, pasif ve aktif
kiitlesel soniimleyiciler, viskoz soniimleyiciler, taban izolasyon sistemleri. Cok
katli yapilarin toplu kiitleli sistem olarak modellenmesi ve genel formiilasyonu.
Kontrol algoritmalari: Klasik lineer optimal kontrol, kutup atama yontemi, ani
optimal kontrol, tahmine dayali yaklasik optimal kontrol. C6ziim teknikleri. Lineer
olmayan sistemlerin optimal kontrolu. Deneysel c¢aligmalar. Yayili kiitleli
sistemlerde kontrol . Aktif olarak kontrol edilen yapilarin optimizasyonu ve ¢6ziim

teknigi.
Haftalar Konular
1 Kontrol i¢in gerekli matematik bilgiler
2 Lineer kontrol sistemlerinin temelleri, Optimalligin gerekli ve yeterli kogullar
3 Aktif ve pasif kontrolun tanimi. Pasif ve aktif kontrol mekanizmalarinin tanitilmasi
4 Aktif tendon kontrolu, pasif ve aktif kiitlesel soniimleyiciler, viskoz soniimleyiciler
5 Taban izolasyon sistemleri
6 Cok katl1 yapilarin toplu kiitleli sistem olarak modellenmesi ve genel formiilasyonu
7 Ara Sinav
8 Kontrol algoritmalari: Klasik lineer optimal kontrol, kutup atama yontemi
9 Ani optimal kontrol, tahmine dayal1 yaklagik optimal kontrol
10 Cozim teknikleri. Lineer olmayan sistemlerin optimal kontrolu
11 Deneysel ¢aligmalar
12 Yayili kiitleli sistemlerde kontrol
13 Aktif olarak kontrol edilen yapilar
14 Aktif olarak kontrol edilen yapilarin optimizasyonu ve ¢6ziim teknigi
Genel Yeterlilikler
1. Cok katli yapilarin toplu kiitleli sistem olarak modellenmesini yapar.

2. Aktif ve pasif yapilarin optimizasyonu ve ¢ziim teknigini yapar.
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Ara smav: % 40
Final: % 60

PROGRAM OGRENME CIKTILARI iLE
DERS OGRENIM KAZANIMLARI iLiSKiSi TABLOSU

PC1 PC2 PC3 PC4 PC5 PC6 PC7 PC8 PC9

OC1 5 5 5

0C2 5 5 5

OC3 5 5 5

OC: Ogrenme Ciktilar1  PC: Program Ciktilari

Katki Diizeyi 1 Cok Diisiik 2 Diisiik 3 Orta 4 Yiiksek 5 Cok Yiiksek

Program Ciktilar1 ve ilgili Dersin iliskisi

PC1 PC2 PC3 PC4 PC5 PC6 PC7 PCS PC9

Yapilarda Aktif 5 5 5
Ve Pasif
Kontrol
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